
個��� 男 � 27� � ��(2023/5)

��狀� 在�中
主�⼿� 0975-925-752

E-mail cocobird231@gmail.com

���址 ���中���津街***

���名 Hung, WEI-CHUN

���式 ⼿�&email

駕駛�照 ��⼩型⾞駕照

��

國���科技⼤�
��⼯��� ��碩⼠

2019/9~2021/9

國���師�⼤�
⼯����� ��⼤�

2015/9~2019/6

⼯作��

�年� 1~2年⼯作��

財 R&D Engineer
財團����⼯�研���中�（其�專�∕科��技�� 500�以上）
���⼯�師 | ���中正�

2021/12~�在�

���⾏���智�⾞���科專�畫��⾏⾞輛⼄��路�構研����ROS2�路�構�成�⾞���
��並�構5G�������
#C++ #Python #������ #��⼯���開� #Linux #Git

 

洪��洪�� ���� ����式 尤其C/C++ ��⼀�template

財團����⼯�研���中� | R&D Engineer
國���科技⼤� |��⼯��� 碩⼠��
���中�� | 1~2年⼯作�� |希���：研�⼯�師

- ��科技��忱��⾃⾝技��⾃���⼯作�責�� -

15+ years�式���������的�����⽬����⾏智�⾞���科專�畫��⾏⾞輛⼄��路�構
開����個性��開�����主�同事����⾏專��⾃我������技�問題���⼒�現並找�
解����

https://github.com/cocobird231
https://www.linkedin.com/in/wei-chun-hung-7340ab208/


財 Intern
財團����⼯�研���中�（其�專�∕科��技�� 500�以上）
���⼯�師 | ���中正�

2017/1~2021/6
4年6個⽉

協助�⾏���智�⾞���科專�畫��������開��
#C++ #Linux #Git

���件

希�性� ��⼯作
上��� ⽇�
可上�⽇ �取�⼀個⽉可上�
希��� ⽉� 65,000 元以上
希��� ��������桃����⽵��
��⼯作 ���⼯作��願

希��� 研�⼯�師
希��� ��⼯�師���技師∕⼯�師����⼯�師�硬�研�⼯�師�����⼯�師
希��� ����∕��∕半��相��
⼯作內� -- ������式開�

-- 使⽤C/C++、Python�⾏�式開�
-- ROS2�路�構開�
-- ������開� (NVIDIA Omniverse, Unreal Engine 5)

-- Arduino、Raspberry Pi�Nvidia Jetson�平��式開�
-- �����理����� (OpenCV, OpenGL)

-- ���習����作 (PyTorch)

-- 使⽤C++、C#�Qt�⾏GUI開�
-- 使⽤Git�⾏���制

專�

C/C++

-- 使⽤C++�⾏�式開����class

�����式更��並�⽤�型�
��
-- ��使⽤STL���智���或�
����RAII的class做�式碼��性
���
-- 使⽤C++�⾏�式開��加⼊C��
�加�⾏���輕量�
-- �路�式開� (Socket, ROS2)

-- �����⽤開� (NVIDIA 

Omniverse, Unreal Engine 5)

-- GUI�式開� (ImGUI, Qt, C#)

-- ���理��������開� 

(OpenCV, OpenGL)

-- 使⽤Git�⾏專��理
#C #C++ #Git #���式�� #Github 

#Unreal Engine #��⼯���開� #��

Python

-- Raspberry Pi 硬����式開�
-- �路�式�� (Socket, ROS2)

-- ���理����� (OpenCV)

-- �路�蟲�式�� (Selenium, 

Beautiful Soup)

-- ���習 (PyTorch)

#Python #Machine Learning #Git #���
式�� #��⼯���開� #PyTorch #�
��習 #OpenCV #���� #robot

ROS2�型載�開�

-- �⾞超�20個�測�������
��慣性�測��GPS�
-- ���ROS2���⾯�傳��測�
��並�⾏QoS��
-- 使⽤Controller Server-Client�構�
�援多個異��制��制載��並�
��先�
-- 載��制����由���制��
��性�並���⾏或阻�
-- ��同����⾞�測����的
���並可以使⽤回��式�看��
-- ����WebRTC����伺服
��可以在�������制載�
-- 使⽤C++�型��加�功�開��
�
#C++ #���構規劃 #������� #

��⼯���開� #�構��式��



�� #robot

����平��構��⽤

-- 使⽤NVIDIA Omniverse�構���
��載�
-- 開�Omnigraph Node�����
ROS2��界⾯�NVIDIA Omniverse

�⾏橋�
-- 使⽤NVIDIA Omniverse����載
��制�������⼊�����
⾏載��制
-- �NVIDIA Omniverse����中的
�測���回傳並���作為���
�⽤
-- 開�Unreal Engine 5 plugin�
Gstreamer�OpenCV�⾏橋�
-- 使⽤Unreal Engine 5��
GStreamer�WebRTC������
⼊���場���
#robot #Unreal Engine

���習

-- 研����：3D場�⽬�物�測�
��������⽤����主��
�3D�� (point cloud)場��⾏⽬�
物�����並��已知�型��⽬
�物���⾏�別

-- 使⽤PyTorch�⾏���路�構開
��並���中提�基�
PointNet++的�板���制�路�構

-- ⾃⾏��3D����������
�����其中加⼊���動��⾓
破損�������制來�����

������：
https://hdl.handle.net/11296/tkc386

�式����：
https://github.com/cocobird231/3DSc

eneApp

#Python #Machine Learning #Git #���
式��



��局

丙���硬��修技�⼠�丙������⽤技�⼠

����照

丙�⼯���技�⼠�丙��凍���修技�⼠

����照

丙�⼯���技�⼠�⼄�����技�⼠

�理照�相��照

����技�員（EMT1）

��相��照

國���ISO14064-1��溫�����內���員

⾃傳

[��我]

����科⼤����是⼀個�和且��解�問題的年輕��

[���域]

- �式��：C/C++、Python

- ����路�構開�：使⽤ROS2�⾏�型載�開�����測���制�����
- ����平��構：使⽤ROS2�������NVIDIA Omniverse�����⾏��
- ���理/����：����或�����⾏���測�⽤�並使⽤OpenCV、OpenGL或Open3D��式��作�
��������
- GUI�式開�：使⽤C#、Qt和ImGUI�⾏���式開�
- ���習：使⽤PyTorch�作3D場���的���並順利�成我的碩�
- 專��理：使⽤Git�⾏�式碼���多�專�協作

[研��域]

- Robot Vehicle Network Architecture (ROS2)

    - Ethernet Architecture

    - Raw Data Transmission

    - Massive Data Collection

- Virtual-real Integration (NVIDIA Omniverse)

    - Design Omnigraph node for customize ROS2 interfaces data transmission

    - Virtual sensor data collection

- 3D Point Cloud Algorithm Implementation

    - Feature and Group Algorithm

    - Deep Learning Application

The CV is shown in the attachment.

�照



��

�/中� �/中� �/中� �/中�
TOEIC (多�測�) 730

���⼒

附件

cocobird.net/aboutme/

個���--��我
github.com/cocobird231

GitHub
CV_2024.pdf

CV

CV_2024_ENG.pdf

CV_ENG
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https://pda.104.com.tw/profile/portfolio/attachment?vno=75wj786jn&fileId=upload_1720627361561.pdf&fileName=CV_2024.pdf
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https://pda.104.com.tw/profile/portfolio/attachment?vno=75wj786jn&fileId=upload_1720627377860.pdf&fileName=CV_2024_ENG.pdf
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